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הקדמה:
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  נקרא הבסיס הדואלי ל- B.

הוכחה : מיידית מהטענה הנ"ל והמשפט הקודם (למ"ו בלי מ"פ).
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אלו שתי ממ"ל עם אותה מטריצת מקדמים, ובעצם אפשר לרשום במקביל:
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הערה : מכאן (או מהגדרת  
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הערה חשובה: הטענה  
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  אזי, לפי הגדרת מטריצה מייצגת, לכל  
[image: image140.wmf]n

j

£

£

1

  עמודה  j
של  A  היא וקטור הקואורדינאטות  של  
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נכפיל (מכפלה פנימית) ב-
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נשתמש בהגדרת ההעתקה הצמודה:
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או, בגלל הרמטיות המ"פ:
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    (3) 

מצד שני, לפי הגדרת 
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נקבל:
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ז"א (מכיוון ש- E  בא"נ):
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השוואת  (3)  עם  (4)  נותנת:
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ז"א:  
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  כנדרש.

תרגיל : (למתעניינים) עבור בסיסים  
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  כלליים (לאו דווקא אורתונורמליים) 
הניסוח הנכון של המשפט הוא: 
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כאשר  
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  הבסיסים הדואליים המתאימים. הוכח!

תרגיל :  
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  בסיס אורתונורמלי.
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