ã"ñá

óéù éîø’â ø"ã 88-376 ,úåéøîåð úåèéù à"ñùú ’à øèñîñ ,’à ãòåî ïçáî

.éöçå íééúòù :ïçáîä ïîæ .(ãééð áùçî àì ìáà) éòãî ñéë áùçîáå øæò øîåç ìëá ùîúùäì øúåî .’á œìçá úåìàùä 4 êåúî 2 ìòå ’à œìçá úåìàùä 6 ìë ìò úåðòì ùé äìàù ìëì úåãåœð 25 ’á œìçá ,äìàù ìëì úåãåœð 8 ’à œìçá :úåìàùä ãåœéð .(6 × 8 + 2 × 25 + 2 (éèîåèåà ñåðåá) = 100 :ãåœéðä ë"äñ) !äáåùú ìë áèéä œîðì ùé

’à œìç

àåöîì íéòèœä úééöç úèéùá ùîúùä .x = 1-å x = 0 ïéá ùøåù ùé x tan x = 1 äàååùîì .1 .œåéã úåøôñ 3-ì ùøåùä úà

äéöœðåôä ìù óøâä úà øééöì äöåôð úéôøâ äðëåúî éúùœá .2

x^6 − 120x^5 + 6000x^4 − 160000x^3 + 2400000x^2 − 19200000x + 64000000

íåðéìåô ìù óøâä àì äæù éì øåøáå ,äèîì òéôåî éúìáœù óøâä .19.9 ≤ x ≤ 20.1 òèœä ìò ?äøœ äî .6 äâøãî øùàë ,Av, A^2v, A^3v íéøåèœååä úà áùçì éãë Matlab-á áúåë úééä úåãåœô äæéà .à .3

? A =

0 −^1_8^1_4 1 8 0 −^1_8 −^1_4^1_8 0 , v = 1 1 1 (.v øåèœååäå A äöéøèîä úà íéñéðëî êéà øàúì íâ ùé) ? Ax = v äàååùîä úà øåúôì áúåë úééä äãåœô äæéà .á ? A ìù íééîöòä íéëøòä úà àåöîì áúåë úééä äãåœô äæéà .â

.p(2) = 3 ,p(1) = 0 ,p(0) = 1 ,p(−1) = −1 -ù êë 3-î øúåé àì äâøãî p(x) íåðéìåô àöî .4

.f(x) = e^x −^3_2 x − 1 äéöœðåôì ,[−1, 1] òèœä ìò ,áåøéœ àéäù úéøàéðéì äéöœðåô àöî .5 (. ∫ xe^xdx = (x − 1)e^x + c :øæò úçñåð)

-ì áåøéœ àåöîì ,h =^1_4 íò ,ïåñôîñ ììëá ùîúùä .6

. ∫_1 0 sin x 1 + x^2 dx

’á œìç

úëøòîä úà øåúô .7

. 1 −1 2 0 3 3 −2 1 −5 x y z = 3 6 −8 íà äðúùî ïåøúôä êéà œåøá ?äöéøèîä ìù íéáéëøá íéðèœ íééåðéùì ùéâø ïåøúôä íàä éáâì äæ ìù úåòîùîä àéä äî .äöéøèîä ìù éùàøä ïåñëìàá íéáéëøä úà (úöœ) íéðùî ?òø åà áåè äöéøèîä áöî íàä ?äöéøèîä áöî ìçä ,^{x5}_{10} + x − 1 = 0 äàååùîä úà øåèôì x_{n+1} = 1 −^{x5n}_{10} äèéùá íéùîúùî øùàë .à .8 :ïìäìãë úåàöåú íéìáœî , x_0 = 1 ïåùàø áåøéœî n 1 2 3 4 5 6 7 x_n 0.9000000 0.9409510 0.9262376 0.9318271 0.9297451 0.9305264 0.9302340

n 8 9 10 11 12 13 14 x_n 0.9303436 0.9303026 0.9303179 0.9303122 0.9303143 0.9303135 0.9303138 íâ ,úåñðëúää íøåâ úà àöîå ,úéøàéðéì àéä äìà úåàöåú ìù úåñðëúääù œåãá .äîéàúîä úéèøåàúä äàöåúäî íâå ,úåàöåúä çåúéðî íä ,x_0 = 2 ïåùàø áåøéœî ìçä ,äàååùî äúåà øåáò ,ïåèåéð úèéù íò úåàöåúä .á n 1 2 3 4 x_n 1.5333333333333 1.1664448298875 0.9678691374272 0.9311687131302

n 5 6 7 8 x_n 0.9303141663327 0.9303137377807 0.9303137377806 0.9303137377806 ,äåáâ œéôñî n-ìù êë A òåáœ íééœ ,øîåìë ,úéòåáéø àéä ïàë úåñðëúääù äàøä .Aϵ^2_n êøòá àéä x_{n+1}-á úåòèä éæà ,ϵ àéä x_n-á úåòèä íà

-ù x = sin^2 θ äáöää éãé ìò ,çëåä .à .9 . ∫_1 0 x^a(1 − x)^bdx = 2 ∫ π_2 0 sin^{2a+1} θ cos^{2b+1} θ dθ

íò æôøèä ììë éãé ìò à óéòñá íéìøâèðàä éðùì íéáåøéœ àöî ,a =^1_3 , b =^1_2 äøœîá .á .(íéòèœ-úú 8-á íâå 4-á íâ ùîúùäì ùé ìøâèðà ìëì) íéòèœ-úú 8 íòå 4 !øáñä ?úåœéåãî øúåé úåàöåú ïúåð íéìøâèðàä 2-î äæéà ,êúòã éôì .â

b-ì .[−1, 1] òèœä ìò ,0 < b ≤^π_2 øùàë ,sin(bx) äéöœðåôì íéáåøéœá ïåãð úàæ äìàùá .10 .sin(bx)-ì áåè áåøéœ àåä ax-ù êë a ùôçð ,ïåúð .sin b ≤ a ≤ b -ù êë a øåçáì ùé äîì ,óøâ êøã ,øáñä .à -ù äùéøãäî úòáåð a ìù äøéçá äæéà .á

S_w =

∫_1 −1 w(x)(ax − sin(bx))^2dx .[−1, 1] òèœä ìò àéäù ìë ìœùî úééöœðåô àéä w(x) ïàë ?éìîéðî äéäé .à óéòñá úøáñäù ïåéøèéøœä úà àìîî á óéòñá úàöîù a-äù çëåä .â

!!äçìöäá