ã"ñá

óéù éîø’â ø"ã 88-376 ,úåéøîåð úåèéù à"ñùú ’à øèñîñ ,’á ãòåî ïçáî

.éöçå íééúòù :ïçáîä ïîæ .(ãééð áùçî àì ìáà) éòãî ñéë áùçîáå øæò øîåç ìëá ùîúùäì øúåî .’á œìçá úåìàùä 4 êåúî 2 ìòå ’à œìçá úåìàùä 6 ìë ìò úåðòì ùé äìàù ìëì úåãåœð 25 ’á œìçá ,äìàù ìëì úåãåœð 8 ’à œìçá :úåìàùä ãåœéð .(6 × 8 + 2 × 25 + 2 (éèîåèåà ñåðåá) = 100 :ãåœéðä ë"äñ) !äáåùú ìë áèéä œîðì ùé

’à œìç

äãåœôä úà íéîòô ùîç êë øçàå ,x = [1 3 6 10] ,Matlab-á ,éúáúë .1

x = x − 0.001 ∗ cos(x)./(cos(x + 0.001) − cos(x))

:úåàáä úåáåâúä úà éúìáœ

x = 1 3 6 10 x = 1.6419 −4.0399 2.5577 11.5412 x = 1.5707 −4.8365 1.0430 10.9339 x = 1.5708 −4.7118 1.6258 10.9957 x = 1.5708 −4.7124 1.5707 10.9956 x = 1.5708 −4.7124 1.5708 10.9956

!øáñä

? double ïœúá ùé äîë ? 1024^1_{1024} ïéáå 1024 ïéá ùé íéøôñî äîë ,float ïœúá .2

,A ∗ B úåãåœôì ìáœî éúééä úåáåâú äæéà ,Matlab-á d × d úåöéøèî éúù íä B-å A íà .3 ? B inv(A) ,B./A ,B/A ,A\B ,B ∗ .A ,A. ∗ B :íéàáä íéðåúðì (íééøòæî íéòåáéø ìù ïáåîá) áåè éëä áåøéœä àåäù øùéä úà àöî .4

x 0.3 0.4 0.6 0.8 y 1.0 0.9 1.2 1.5 ìœùîì ñçéá [−1, 1] òèœä ìò íééìðåâåúøåà íäù 0, 1, 2 úåâøãî íéîåðéìåô àöî .5 w(x) = { 1 |x| <^1_2 1 2 |x| >^1_2

ìøâèðàä úà n = 3 íò ñåàâ òåáøú éãé ìò áùç .6 . ∫_1 −1 sin(cos(^1_2 x))dx

’á œìç

äàååùîä ïåøúôì ïåèåéð ìù äéñøåœøä úà áåúë .à .7 ∫_x 0 sin t 1 + t dt = 1 2

.x = 1.5 ùøåùì ïåùàøä áåøéœä úà øôùì éãë äéñøåœøä ìù ãçà áåáéñá ùîúùä .á .íéòèœ-úú 4 íò æôøèä ììë íò éèðáìøä ìøâèðàä úà áùç ?éèðáìøä ìøâèðàä úà àåöîì éãë ùîúùäì õéìîî úééä íéòèœ-úú äîëá ,àáä áåáéñá .â

.p(x) = αx+β øùé åœ éãé ìò [0, 1] òèœä ìò f(x) = x^2 äîåœòì íéáåøéœá ïåãð úàæ äìàùá .8 éúù úåîééœù êë α, β íéøçåáù çéðäì ïúéð .|f(x) − p(x)| úåéäì úøãâåî x äãåœðá úåòèä .p(x) = f(x) øîåìë ,0 àéä úåòèä ïäáù [0, 1] òèœá x_1 < x_2 úåãåœð íéòèœá úéìîéñœîä úåòèì (α, β úåòöîàá) íééåèéá àöîå ,p(x)-å f(x) ìù óøâ øééö .à .x_2 < x ≤ 1 -å , x_1 < x < x_2 , 0 ≤ x < x_1 ?úåäæ íä äìàä úåéåòèä 3-ù êë α, β øåçáì ùé êéà .á ?øãð’æì éîåðéìåô éãé ìò éèøãðèñä áåøéœäî úòáåð α, β ìù äøéçá äæéà .â úéøàéðéìä äéñøåœøäù çëåä .à .9

x_{n+1} = (ωA + (1 − ω)I)x_n + ωb

íéîééœî A ìù λ íééîöòä íéëøòä ìë íà œøå íà úñðëúî . 1 − 2 ω < λ < 1 ω ,éãîéî-d øåèœåå àåä b ,íééùîî íééîöò íéëøò íò d × d äöéøèî àéä A ïàë .d × d ìãåâá äãéçéä úöéøèî úà úðîñî I-å éáåéç øôñî ? lim_{n→∞}x_n àéä äî ,úñðëúî äéñøåœøä íà .á äæéàá ,(ììåë àì ,ùîî ïéá) 1-å −5 ïéá íä A ìù íééîöòä íéëøòä ìëù òãåé éðà íà .â ïéá íä íééîöòä íéëøòä ìë íà ?úåñðëúä ìáœì éãë äéñøåœøá ùîúùäì éì ùé ω ? ω åúåà ìò õéìîî úééä íàä ,1-å −1

[−^π_2 ,^π_2 ] òèœä ìò íéìøâèðà áåùéçì áåøéœ úçñåð àéä "úåãåœð 2 úìòá äéöøâèðà úçñåð" .10 äøåöäî ∫ π_2 −^π_2

f(x)dx ≈ w_1f(x_1) + w_2f(x_2)

.1, x, x^2, x^3 úåéöœðåôä 4 øåáò úœééåãî åæ äçñåðù êë x_1, x_2, w_1, w_2 úà àöî .à .1, sin x, cos x, sin 2x úåéöœðåôä 4 øåáò úœééåãî åæ äçñåðù êë x_1, x_2, w_1, w_2 úà àöî .á ?œééåãî øúåé úåéäì àöåé äæéà .úàöîù úåàçñåðä 2 êøã ∫ π_2 −^π_2 e

xdx-ì íéáåøéœ áùç .â

!!äçìöäá