ã"ñá

óéù éîø’â ø"ã 88-376 ,úåéøîåð úåèéù úéøîåð äéöøâèðà :íéìéâøú

ìøâèðàì íéáåøéœ àöî .1 ∫_{2π} 0 cos(sin θ)dθ

.íéãòö 64 íò trapezium rule -ä éãé ìò .à .íéãòö 64 íò Simpson’s rule éãé ìò .á .íéãòö 4,8,16,32,64 íò trapezium rule -ä ìò ññåáî Romberg úèéù éãé ìò .â ìøâèðàì íéáåøéœ íâ àöî ∫_{2π} 0 sin(cos θ)dθ

.íéœéåãî êë ìë äìàä íéáåøéœä äîì øáñä .íéãòö 4,8,16 íò trapezium rule -ä éãé ìò

áåøéœä úçñåðù çëåä .à .2 ∫_b a f(x)dx ≈ h 6 ( f(a) + 4f(a +^1_2 h) + f(b) ) , h = b − a .3-î øúåé àì äâøãî íåðéìåô àåä f(x) øùàë úœééåãî àéä (.Simpson’s rule ññåáî äéìòù áåøéœä úçñåð åæ) áåøéœä úçñåðù êë c_1, c_2, c_3 íéîãœî àöî .á ∫_b a f(x)dx ≈ h ( c_1f(a) + c_2f(a +^1_4 h) + c_3f(a +^1_2 h) + c_2f(a +^3_4 h) + c_1f(b) )

.5-î øúåé àì äâøãî íåðéìåô àåä f(x) øùàë úœééåãî àéä

ìøâèðàì íéáåøéœ àöî .3 ∫ π_2 0 √ 2dt 1 + 7 cos^2 t :éãé ìò íéãòö 2 íò trapezium rule -ä .à .[^π_4 ,^π_2 ] òèœá ãçà ãòöå [0,^π_4 ] òèœá íéãòö 2 íò trapezium rule -ä .á .[^π_4 ,^π_2 ] òèœá íéãòö éðùå [0,^π_4 ] òèœá ãçà ãòö íò trapezium rule -ä .â íéãòö 4 íò trapezium rule -ä .ã çìöåî øúåé â óéòñá áåøéœä êúòãì äîì .^π_4 ≈ 0.785398 àéä ìøâèðàì úœééåãîä äáåùúä ? á óéòñá áåøéœäî

ìøâèðàì íéáåøéœ àåöîì íéãåœãåœ 10-å 4, 6, 8 íò Gaussian Quadrature-á ùîúùä .4 ∫_1 −1 dt 1 + t^2

(.ñøåœä øúàá íééèðååìøä úåìœùîäå íéãåœãåœä úà àåöîì ïúéð)

ìù íåðéìåôä ,L_4(x) íåðéìåôä ìù x_1, x_2, x_3, x_4 íéùøåùä úòáøà úà (éøîåð) àöî .à .5 .4 äâøãî Laguerre áåøéœä úçñåðù êë w_1, w_2, w_3, w_4 úåìœùî àöî .á ∫_∞ 0 e^{−x}f(x)dx ≈ 4∑ i=1 w_if(x_i)

.3-î øúåé àì äâøãî íåðéìåô àåä f(x) øùàë œééåãî àåä ( ∫_∞ 0 e^{−x}x^ndx = n! :øæò úçñåð) éøàéðéì óåøéö åà) x^7 åà x^6 ,x^5 ,x^4 àåä f(x) øùàë œéåãî íâ áåøéœä úçñåðù œåãá .â .(íäî ìøâèðàì áåøéœ àåöîì áåøéœä úçñåðá ùîúùä .ã ∫_∞ 0 e^{−x} sin x dx .(^1_2 :úœééåãî äáåùú)